
1 
 

Prof. Dr. Alfred Toth 

Das Zeichen als Operator 

1. Wir gehen aus von dem von Bense deϐinierten situationstheoretischen 

Zeichenbegriff 

ZS = R(Z, Sit0, SitV). 

„Innerhalb dieser semiotischen Situationsrelation fungiert (...) das Zeichen Z 

als Operator, d.h. als überhaupt situationswirksames Zeichen. Es kann Reali-

sator, Transformator, Rezeptor und Effektor sein“ (Bense 1971, S. 85 f.). 

2. Im folgenden werden die 27 Dualsysteme der vollständigen ternären Zei-

chenrelation aufgrund von Toth (2026) als Zeichenoperator-Gleichungen 

dargestellt. 

3.2 1.1 | 2.1 1.1 ⨯ 1.1 1.2 | 1.1 2.3 

1.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.1) 

1.2 | 1.1 = Op(1.1, 2.3) 

 

3.2 1.1 | 2.1 1.2 ⨯ 2.1 1.2 | 1.1 2.3 

1.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.2) 

1.2 | 1.1 = Op(2.1, 2.3) 

 

3.2 1.1 | 2.1 1.3 ⨯ 3.1 1.2 | 1.1 2.3 

1.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.3) 

1.2 | 1.1 = Op(3.1, 2.3) 

 

3.2 1.2 | 2.1 2.1 ⨯ 1.2 1.2 | 2.1 2.3 

1.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.1) 

1.2 | 2.1 = Op(1.2, 2.3) 

 

3.2 1.2 | 2.1 2.2 ⨯ 2.2 1.2 | 2.1 2.3 

1.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.2) 
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1.2 | 2.1 = Op(2.2, 2.3) 

 

3.2 1.2 | 2.1 2.3 ⨯ 3.2 1.2 | 2.1 2.3 

1.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.3) 

1.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.3) 

 

3.2 1.3 | 2.1 3.1 ⨯ 1.3 1.2 | 3.1 2.3 

1.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.1) 

1.2 | 3.1 = Op(1.3, 2.3) 

 

3.2 1.3 | 2.1 3.2 ⨯ 2.3 1.2 | 3.1 2.3 

1.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.2) 

1.2 | 3.1 = Op(2.3, 2.3) 

 

3.2 1.3 | 2.1 3.3 ⨯ 3.3 1.2 | 3.1 2.3 

1.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.3) 

1.2 | 3.1 = Op(3.3, 2.3) 

 

3.2 2.1 | 2.1 1.1 ⨯ 1.1 1.2 | 1.2 2.3 

2.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.1) 

1.2 | 1.2 = Op(1.1, 2.3) 

 

3.2 2.1 | 2.1 1.2 ⨯ 2.1 1.2 | 1.2 2.3 

2.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.2) 

1.2 | 1.2 = Op(2.1, 2.3) 

 

3.2 2.1 | 2.1 1.3 ⨯ 3.1 1.2 | 1.2 2.3 
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2.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.3) 

1.2 | 1.2 = Op(3.1, 2.3) 

 

3.2 2.2 | 2.1 2.1 ⨯ 1.2 1.2 | 2.2 2.3 

2.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.1) 

1.2 | 2.2 = Op(1.2, 2.3) 

 

3.2 2.2 | 2.1 2.2 ⨯ 2.2 1.2 | 2.2 2.3 

2.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.2) 

1.2 | 2.2 = Op(2.2, 2.3) 

 

3.2 2.2 | 2.1 2.3 ⨯ 3.2 1.2 | 2.2 2.3 

2.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.3) 

1.2 | 2.2 = Op(3.2, 2.3) 

 

3.2 2.3 | 2.1 3.1 ⨯ 1.3 1.2 | 3.2 2.3 

2.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.1) 

1.2 | 3.2 = Op(1.3, 2.3) 

 

3.2 2.3 | 2.1 3.2 ⨯ 2.3 1.2 | 3.2 2.3 

2.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.2) 

1.2 | 3.2 = Op(2.3, 2.3) 

 

3.2 2.3 | 2.1 3.3 ⨯ 3.3 1.2 | 3.2 2.3 

2.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.3) 

1.2 | 3.2 = Op(3.3, 2.3) 
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3.2 3.1 | 2.1 1.1 ⨯ 1.1 1.2 | 1.3 2.3 

3.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.1) 

1.2 | 1.3 = Op(1.1, 2.3) 

 

3.2 3.1 | 2.1 1.2 ⨯ 2.1 1.2 | 1.3 2.3 

3.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.2) 

1.2 | 1.3 = Op(2.1, 2.3) 

 

3.2 3.1 | 2.1 1.3 ⨯ 3.1 1.2 | 1.3 2.3 

3.1 | 2.1 = Op(3.2, 1.3) 

1.2 | 1.3 = Op(3.1, 2.3) 

 

3.2 3.2 | 2.1 2.1 ⨯ 1.2 1.2 | 2.3 2.3 

3.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.1) 

1.2 | 2.3 = Op(1.2, 2.3) 

 

3.2 3.2 | 2.1 2.2 ⨯ 2.2 1.2 | 2.3 2.3 

3.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.2) 

1.2 | 2.3 = Op(2.2, 2.3) 

 

3.2 3.2 | 2.1 2.3 ⨯ 3.2 1.2 | 2.3 2.3 

3.2 | 2.1 = Op(3.2, 2.3) 

1.2 | 2.3 = Op(3.2, 2.3) 

 

3.2 3.3 | 2.1 3.1 ⨯ 1.3 1.2 | 3.3 2.3 

3.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.1) 

1.2 | 3.3 = Op(1.3, 2.3) 
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3.2 3.3 | 2.1 3.2 ⨯ 2.3 1.2 | 3.3 2.3 

3.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.2) 

1.2 | 3.3 = Op(2.3, 2.3) 

 

3.2 3.3 | 2.1 3.3 ⨯ 3.3 1.2 | 3.3 2.3 

3.3 | 2.1 = Op(3.2, 3.3) 

1.2 | 3.3 = Op(3.3, 2.3) 
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